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Motor mounting positions
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N Alap technikai informaciok
- Basic technical informations
Lokethossz tartomany 100 - 2000mm IP védettség IP53
Stroke range P protection
E Visszadllasi pontossag +0,05mm (EBD* + 0,02mm) Mikodési homérséklet 0°C-+40°C
T Repeatability Working temperature
Akocsi egy fordulat alatt megtett Gttja attétel nélkil ~ 130mm Ajanlott kenGanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended grease beolvasésaval
Scanning the QR code on the linear unit
2 Max. sebesség (mm/s) 5000mm/s Javasolt AC szervomotor teljesitmény 200/ 400W
- Max. speed (mm/s) Recommended AC servo motor output
Max. terhelhetdség Vizszintes 55kg (EBD* 60kg) Ajanlott szervo hajtomi KPX065 / PEE70
Max. payload Horizontal Recommended servo gearbox i=3,4,5,7,8,10
N Fiigg6leges 25kg (EBD* 28kg) Ajénlott szoghajtomi SVX065
= Vertical Recommended right angle gearhox
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,5Nm Linedris vezeték mérete 2db 15-6s
Max. no-load driving torque Linear guide size 2pes15
m Max. hajté nyomaték 13,3Nm Szij tipus 5M-25
% Max. driving torque Belt type
o Linedris egység tehetetlensége (kg-cm?) 4,933 + (0,972 X Loket Stroke[m]) Max. rogzitd erd (PC) Vizszintes 413N
= Linear unit inertia (kg-cm?) Max. calmping force (PC) Horizontal
T
Tomeg 4.8 + (Loket Stroke / 100- 1) x 0,6 Fiiggfleges 250N
Weight Vertical
E *-EBD jelentése: Eagle Belt drive hajtdssal rendelkezd linedris eqységek adatai, bvebb informdcié Iasd: 6. oldal
o *- EBD meaning: The parameters of the eagle belt driven linear unit’s are the following: page 6
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A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonb6zo alatamasztasok esetén

The linear unit maximum load capacity for different supports
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Kiegészito termékek
Accessories
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148 Rogzité korom 7| £ © Szenzor

Fixing element Sensor

| 54, Tengelykapcsold
Coupling

|57 Motoréshajtémiiadapter
Motor and gearhox adapter

180 Szervo hajtomi
Servo gearbox

1 '78 Szervo motor

Servo motor
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189 Léptetémotor
Stepper motor
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